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(57) Abstract: The invention relates to an article-positioning machine. The inventive machine comprises means for collecting the 
articles (Z) in a plurality of individual housings (10) which move in a closed circuit and for enabling the articles (Z) to fall through 
at least one drop zone (2a, 2b, 2c), each of the oriented articles being directed into a corresponding alignment conduit (3) which 
moves together with each housing (10). The machine also comprises release means for removing the oriented and aligned articles 
(Z) from the alignment conduits (3) and moving same to an outfaced conveyor. Moreover, each alignment conduit (3) comprises an 
upper portion (20) which is used to collect articles (Z) from the corresponding housing (10), at least one self-guided mobile middle 
portion (30) which defines at least one conduit (31, 32) and a lower portion (40) which receives the articles (Z) and which comprises 
at least two compartments (41, 42, 43) to which the article (Z) can be transferred. 

(57) Resumen: Comprende unos medios para recoger los articulos (Z) en una pluralidad de alojamientos (10) individuales que se 
desplazan en circuito cerrado y, en la menos una zona de cafda (2a, 2b, 2c), dejar caer los articulos (Z), orientados cada uno al 
interior de un correspondiente conducto de alineacion (3) que se desplaza junto con dada alojamiento (10) y unos medios de salida 
para extraer los articulos (Z) orientados y alineados desde dichos conductos de alineacion (3) a un transportador de salida. Cada 
conducto de alineacion (3) comprende una porcion superior (20) de recogida de articulos (Z) desde el correspondiente alojamiento 
(10), al menos una porcion media (30) movil autonomamente que define al menos un conducto (31, 32), y una porcion inferior (40) 
de recepcion de articulos (Z) que comprende al menos dos compartimientos (41, 42, 43), a los cuales les puede ser transferido dicho 
articulo (Z). 
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MAQUINA POS1CIONADORA DE ARTICULOS 

Campo de la invention 

La presente invention concierne en general a una maquina posicionadora 
5 de artfculos, y mas espetificamente a una maquina posicionadora de artfculos 
que comprende unos medios para recoger los articulos en una pluralidad de 
alojamientos individuates que se desplazan en circuito cerrado y, en al menos 
una zona de cafda, dejar caer cada uno orientado al interior de un 
correspondiente conducto de alineacion que se desplaza junto con cada 
10 alojamiento, estando cada conducto de alineacion adaptado para posicionar 
mas de un articulo en cada vuelta o ciclo. 

Antecedentes 

En varios sectores industrials son habituales maquinas para posicionar 
15 articulos, que se encuentran inicialmente desordenados, en una position 
predeterminada y en una disposition alineada. Especfficamente, en la tecnica 
del sector del envasado se utilizan maquinas para poner de pie y ordenar 
botellas o envases vacfos en una position vertical, descansando sobre su base 
y con la abertura de llenado en la parte superior de los mismos. Generalmente, 
20 dicha abertura de llenado forma un cuello que constituye una configuration 
geometrica diferenciada de la botella o envase en un extremo opuesto a la base, 
quedando en general definido un eje longitudinal imaginario entre ambos 
extremes. 

La patente US-A-3295659 describe una maquina basada un principio de 
25 funcionamiento que se ha convertido en el mas utilizado en muchos tipos de 
maquinas posicionadoras de articulos. Tal principio se basa en el manejo de la 
mencionada configuration geometrica diferenciada para poner de pie los 
articulos, y comprende primero disponer los artfculos individualmente en un 
alojamiento, en una position tendida y con el eje longitudinal del articulo 
30 preorientado segun la direction de dicho alojamiento, de manera que la 
configuration geometrica diferenciada queda encarada a uno u otro extremo del 
alojamiento; y a continuation dejar caer por gravedad el articulo Z traves del 
fondo abierto del alojamiento al interior de un conducto de alineacion en cuya 
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embocadura se hallan unas configuraciones de tope y de soporte destinadas a 
sostener dicha configuracion geometrica diferenciada sea cual sea su posicion 
relativa respecto al alojamiento, con el fin de que el artfculo caiga siempre sobre 
su base. Para ello, al menos una de dichas configuraciones de tope tiene una 
5 forma tal que obliga al artfculo Z posicionarse de manera distinta en la 
embocadura del conducto de alineacion segun sea dicha posicion relativa de la 
configuracion diferenciada, de manera esta siempre queda situada por encima 
de una de dichas configuraciones de soporte. La maquina adopta una 
configuracion rotativa en la que una pluralidad de dichas cavidades destinadas a 
10 recibir un artfculo estan dispuestas radialmente en la periferia de una estructura 
circular. 

La patente US-A-3662872 da a conocer una maquina posicionadora 
rotativa, destinada a botellas o envases ligeros vacfos, en la que una serie de 
alojamientos estan unidos a una estructura rotativa, dispuestos tangencialmente 

15 en la periferia de la misma, alrededor de un recipiente que recibe los artfculos en 
una disposition desordenada y que esta provisto de unos medios para cargar en 
cada alojamiento un envase o botella en una posicion tendida, con su eje 
longitudinal preorientado de acuerdo con la direction tangencial del alojamiento 
y con el cuello ya sea en la parte delantera o en la parte trasera respecto al 

20 sentido de la rotation. Cada uno de los citados alojamientos tiene un fondo 
abierto sobre un conducto de alineacion que se desplaza junto con el mismo. 
Interpuesto entre los fondos abiertos de los alojamientos y los respectivos 
conductos de alineacion esta dispuesto un piano de sustentacion estacionario, el 
cual presenta dos interrupciones en dos tramos opuestos de la trayectoria de 

25 giro, a traves de cuyas interrupciones los artfculos caen por gravedad al interior 
del conducto de alineacion. En unas zonas determinadas de dichos alojamientos 
se encuentran los citado topes y soportes destinados a sostener dicho cuello 
cuando el envase cae dentro del conducto de alineacion a traves de la citada 
interruption del piano de sustentacion, de manera que el envase queda siempre 

30 en posicion vertical dentro del conducto de alineacion, con el cuello en la parte 
superior y la base en la parte inferior. Unos medios deflectores transfieren 
finalmente los envases orientados en posicion vertical desde los conductos de 
alineacion a un transportador de salida. Esta maquina incluye ademas un 
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tabique que divide verticalmente una zona inferior de cada conducto de 
alineacion en dos compartimientos iguales, y una placa desviadora dispuesta 
articuladamente en un extreme superior de dicho tabique y accionada por unos 
medios de accionamiento para cambiar de posicion alternadamente con el fin de 
5 dirigir los artfculos que caen hacia uno y otro de dichos compartimientos. Con ello, 
la maquina es capaz de cargar en el transcurso de una vuelta dos artfculos en 
cada conducto de alineacion, a traves del mismo alojamiento periferico. 

La patente US-A-6098781 describe una maquina posicionadora de 
envases vacfos del tipo arriba descrito en la que el piano de sustentacion 

10 estacionario tiene varias interrupciones. Cada alojamiento tiene una 
correspondiente porcion superior de conducto de alineacion que se desplaza 
solidariamente con el mismo. Por debajo de las porciones superiores del los 
conductos de alineacion se encuentran una pluralidad de porciones inferiores de 
conducto de alineacion, en un numero multiplo del numero de porciones 

15 superiores, y dichas porciones inferiores se desplazan a una velocidad periferica 
mayor que la velocidad a la que se desplazan los alojamientos y porciones 
superiores, de manera que en el transcurso de una vuelta diferentes porciones 
inferiores se enfrentan consecutivamente con cada porcion superior 
coincidiendo con una de las citadas interrupciones del piano de sustentacion. 

20 Este dispositivo permite alinear mas de un envase mediante cada alojamiento 
en el transcurso de una vuelta. Sin embargo, tiene el inconveniente de que el 
desplazamiento relative entre las porciones superiores y las porciones inferiores 
es continuo y el tiempo de mutuo enfrentamiento util para permitir el paso del 
envase, en coincidencia con una interruption del piano de sustentacion, es 

25 extremadamente corto, lo que puede provocar un malfuncionamiento. 

Por otro lado, en las maquinas posicionadoras rotativas arriba descritas, 
los alojamientos de entrada y los compartimientos de los conductos de 
alineacion tienen unas dimensiones fijas apropiadas para artfculos de un unico 
tamano. Para adaptar la maquina a artfculos de diferentes tamanos serfa 

30 necesario sustituir dichos alojamientos y conductos de alineacion, entre otros 
elementos, lo que representa un elevado coste en tiempo en la operation de 
substitution, una mayor inversion en la fabrication de los elementos alternatives 
y un mayor coste de almacenamiento necesario para dichos elementos. 
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La patente US-A-6435333 del actual solicitante, describe una maquina 
rotativa que obedece al mismo principio aunque con una sola interruption en el 
piano de soporte y un unico recinto en cada conducto de alineacion. Sin 
embargo, esta maquina esta adaptada para ajustarse al manejo de botellas o 
5 envases de diferentes tamanos mediante la incorporation de unos medios para 
desplazar los topes y soportes situados en los alojamientos y destinados a 
sostener el cuello del envase cuando este cae dentro del conducto de 
alineacion, as! como para desplazar las paredes laterales del conducto de 
alineacion y otros elementos destinados a ajustar la maquina a artlculos de 

10 diferentes tamanos. Todos los elementos moviles de todos los alojamientos y 
conductos de alineacion son desplazados a la vez mediante un desplazamiento 
angular relativo de una subestructura circular, coaxial, a la que dichos elementos 
moviles estan fijados. 

Un objetivo de la presente invencion es el de aportar una maquina 

15 posicionadora de artlculos, basada en el citado principio de dejar caer los 
artlculos en conductos de alineacion, que sea capaz de posicionar mas de un 
articulo en cada conducto de alineacion en el transcurso de una vuelta o ciclo. 

Otro objetivo de la presente invencion es que tal maquina incluya unos 
medios para ajustar los alojamientos y conductos de alineacion a artlculos de 

20 diferentes tamanos. 

Breve exposition de la invencion 

Los anteriores y otros objetivos se alcanzan, de acuerdo con la presente 
invencion, aportando una maquina posicionadora de artlculos del tipo que 

25 comprende unos medios para recoger los artlculos en una pluralidad de 
alojamientos individuals que se desplazan en circuito cerrado y, en al menos 
una zona de cafda, dejar caer los artlculos, orientados, cada uno al interior de 
un correspondiente conducto de alineacion que se desplaza junto con cada 
alojamiento y unos medios de salida para extraer los artlculos orientados y 

30 alineados desde dichos conductos de alineacion a un transportador de salida. La 
maquina esta caracterizada porque cada conducto de alineacion comprende una 
porcion superior de recogida de artlculos desde el correspondiente alojamiento, 
al menos una porcion media movil que define al menos un conducto, y una 
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portion inferior de reception de artfculos que comprende al menos dos 
compartimientos, existiendo un piano de soporte estacionario interpuesto entre 
las porciones media e inferior, estando incorporados unos medios de 
accionamiento para desplazar selectivamente dicha portion media con el fin de 
5 encarar dicho conducto a la porcion superior y recibir desde la misma un 
artfculo, y/o enfrentar el conducto a uno u otro de dichos al menos dos 
compartimientos de la portion inferior para transferir dicho artfculo Z1 mismo a 
traves de al menos una interruption existente en dicho piano de soporte. 

En general, dicho circuito cerrado es circular o elfptico y comprende dos o 
10 mas zonas de cafda a lo largo del mismo, estando dispuesto un numero igual de 
compartimientos en la porcion inferior de cada conducto de alineacion. Gracias a 
ello, la maquina es capaz de posicionar dos o mas artfculos en cada conducto 
de alineacion en el transcurso de cada vuelta o ciclo, lo que se proporciona una 
mayor productividad. 

15 La maquina de la presente invention puede incorporar cualquiera de los 

sistemas conocidos para orientar los artfculos, estando algunos de dichos 
sistemas descritos en las patentes citadas mas arriba. En general, aunque no es 
imprescindible, los artfculos tienen un cuerpo con una configuration diferenciada 
y una base, y el sistema utiliza una interaction con dicha configuration 

20 diferenciada para poner de pie el artfculo sobre su base. En una aplicacion 
especffica, los artfculos son envases ligeros vacfos y la configuration 
diferenciada es un cuello adyacente a una abertura, y la maquina esta adaptada 
para poner de pie y alinear los envases, inicialmente desordenados y a granel, 
sobre el citado transportador de salida. 

25 La maquina de la presente invention tambien puede incorporar cualquiera 

de los mecanismos conocidos para ajustar el tamano de las cavidades y 
conductos de alineacion a artfculos de diferentes tamanos, por ejemplo, un 
sistema de parte moviles como el descrito en la patente US-A-6435333 arriba 
citada. 

30 

Breve description de los dibujos 
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Las ventajas y caracteristicas de la invencion se comprenderan mejor a 
partir de la siguiente descripcion detallada de unos ejemplos de realization con 
referenda a los dibujos adjuntos, en los que: 

la Fig. 1 es una vista esquematica en perspectiva que ilustra una 
5 disposition en general circular de los conductos de alineacion en una maquina 
posicionadora de articulos de acuerdo con la presente invencion; 

la Fig. 2 es un diagrama esquematico que representa un desarrollo lineal 
de la disposition circular de conductos de alineacion de la Fig. 1 , con diferentes 
articulos representados con el fin de ilustrar diferentes etapas en el transcurso 
10 de una vuelta o ciclo; 

las Figs. 3 y 4 son detalles ampliados del diagrama esquematico 
desarrollado en la Fig. 2; 

las Figs. 5 y 6 son vistas esquematicas en alzado trasero de un 
alojamiento y parte de su correspondiente conducto de alineacion, mostrando 
15 los medios de accionamiento de la portion superior y dos posibles posiciones 
diferentes de la misma; 

las Figs. 7 y 8 son vistas esquematicas en alzado de un alojamiento y su 
correspondiente conducto de alineacion mostrando unos medios para adaptar el 
alojamiento, la portion superior y la portion inferior a articulos de diferentes 
20 tamanos en dos posiciones diferentes; 

las Figs. 9 y 10 son vistas esquematicas en perspectiva que muestran 
unos medios para adaptar los fondos de la portion inferior a articulos de 
diferentes tamanos en dos posiciones diferentes; y 

las Figs. 11 y 12 son vistas esquematicas en section transversal tomada 
25 a lo largo de un conducto de alineacion que muestran unos medios para adaptar 
los fondos del alojamiento y de las porciones superior media e inferior a articulos 
de diferentes tamanos en dos posiciones diferentes. 

Descripcion detallada de unos ejemplos de realization 
30 Haciendo referenda en primer lugar a la Fig. 1, en ella se muestra 

esquematicamente una posible configuration para una maquina de acuerdo con 
la presente invencion adaptada para el posicionamiento de articulos Z en la 
forma de envases ligeros vacios (veanse las Figs. 2 a 4) con una configuration 
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diferenciada Z1, o cuello, en un extreme y una base Z2 en otro extremo, 
quedando definido un eje longitudinal imaginario entre ambos extremos. En el 
ejemplo ilustrado, la maquina es de configuracion circular y comprende un 
bastidor fijo, una estructura giratoria y una pared exterior envolvente (no 
5 mostrados). En una zona superior periferica de la estructura giratoria esta 
dispuesta una pluralidad de alojamientos 10, individuates, adaptados para 
recibir, cada uno, un articulo Z en una en una disposition tendida y con su eje 
longitudinal preorientado de acuerdo con la direction tangencial del citado 
alojamiento. Debajo de cada alojamiento 10 esta dispuesto un correspondiente 

10 conducto de alineacion 3 fijado a la estructura giratoria, por lo que cada 
conducto de alineacion 3 se desplaza junto a su alojamiento 10. Cada conducto 
de alineacion 3 comprende una porcion superior 20 de recogida de articulos Z 
desde el correspondiente alojamiento 10, al menos una porcion media 30, movil, 
que define un par de conductos 31, 32, y una porcion inferior 40 de reception de 

15 articulos Z que comprende tres compartimientos 41, 42, 43. Las porciones 
superior 20, media 30 e inferior 40 que componen los conductos de alineacion 3 
tienen unas partes exteriores abiertas que quedan delimitadas por la 
mencionada pared exterior envolvente (no mostrada), la cual es estacionaria. La 
maquina incluye unos medios de salida bien conocidos (no mostrados) para 

20 extraer los articulos Z orientados y alineados desde dichos conductos de 
alineacion 3 a un transportador de salida. 

Entre los alojamientos 10 y las porciones superiores 20 existe un espacio 
de separation en el que esta dispuesto un primer piano de soporte 6 sobre el 
que se apoyan y resbalan los articulos Z que se desplazan en el interior de cada 

25 alojamiento. En unas zonas de cafda 2, el primer piano de soporte 6 se 
interrumpe para dejar caer los articulos Z al interior de la correspondiente 
porcion superior 20, la cual tiene una forma de embudo, con una abertura 
superior de anchura adecuada a la dimension longitudinal del articulo Z y una 
abertura inferior de anchura adecuada a la dimension transversal del articulo Z. 

30 La porcion media 30 esta conectada a unos medios de accionamiento 4 que son 
activados para desplazar selectivamente dicha porcion media 30 con el fin de 
encarar una abertura superior de uno u otro de dichos conductos 31, 32 a la 
abertura inferior de la porcion superior 20 con el fin de recibir desde la misma un 
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artfculo Z. Las porciones medias 30 e inferiores 40 estan separadas y entre las 
mismas esta interpuesto un segundo piano de soporte 7 estacionario sobre el 
que se apoyan y resbalan los articulos Z que se desplazan en el interior de cada 
conducto 31, 32. Los citados medios de accionamiento 4 tambien pueden ser 
5 activados para desplazar la porcion media 30 con el fin de enfrentas unas 
aberturas inferiores de los dos conductos 31, 32 a unas aberturas superiores de 
dos de los tres compartimientos 41, 42, 43 de la porcion inferior 40 para 
transferir el artlculo Z o los articulos Z desde los conductos 31, 32 a los 
compartimientos 41, 42, 43 a traves de unas interrupciones 5a, 5b existentes en 

10 dicho segundo piano de soporte 7. Por debajo de unas aberturas inferiores de 
los compartimientos 41, 42, 43 esta situado un tercer piano de soporte 8 
estacionario sobre el que se apoyan y resbalan los articulos Z que se desplazan 
en el interior de los compartimientos 41, 42, 43. 

Aunque no es imprescindible, preferiblemente, los compartimientos 41, 

15 42, 43 tienen unos suplementos inferiores 47, 48, 49 situados por debajo del 
tercer piano de soporte 8 y por encima de un cuarto piano de soporte 
estacionario 9 adicional sobre el que se apoyan y resbalan los articulos Z que se 
desplazan en el interior de los compartimientos 41 , 42, 43 despues de que los 
mismos hayan descendido a traves de una interrupcion del tercer piano de 

20 soporte 8. Los mencionados medios de salida (no mostrados) extraen los 
articulos Z orientados y alineados desde dichos suplementos inferiores 47, 48, 
49 de los compartimientos 41 , 42, 43 al citado un transportador de salida. 

En el ejemplo de realization ilustrado el desplazamiento selectivo de cada 
porcion media 30 es transversal a la direction de calda de los articulos Z a lo 

25 largo del conducto de alineacion 3, y consiste en un desplazamiento de ida y 
vuelta con paradas en los finales de carrera y sin paradas intermedias. Cada 
parada determina los citados encaramientos de los conductos 31, 32 con la 
porcion superior 20 y los enfrentamientos con los compartimientos 41, 42, 43. El 
segundo piano de soporte 7 comprende al menos dos interrupciones 5a, 5b 

30 puesto que, tal como se explicara en detalle mas abajo, el llenado de los tres 
compartimientos 41 , 42, 43 de cada porcion media 30 se Neva a cabo en dos 
etapas. 
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Hay que senalar que los medios de accionamiento 4 podrian estar 
adaptados para proporcionar una o mas paradas intermedias ademas de las 
paradas en los finales de carrera del citado desplazamiento de ida y vuelta, con 
lo que una porcion media 30 con un unico conducto podria distribuir articulos a 
5 una porcion inferior 40 con tres o mas compartimientos, o una porcion media 30 
con tres o mas conductos podna distribuir articulos a una porcion inferior 40 con 
cuatro o mas compartimientos, etc. En este caso, el segundo piano de soporte 7 
comprenderia multiples interrupciones para efectuar el llenado de los 
compartimientos en multiples etapas. Debe tenerse en cuenta, no obstante, que 

10 el numero de compartimientos existentes en cada porcion inferior 40 esta 
logicamente limitado por la relacion entre las dimensiones longitudinal y 
transversal del artfculo Z y por el numero de alojamientos 10 y conductos de 
alineacion 3 existentes en la longitud del circuito cerrado. En cualquier caso, el 
circuito cerrado comprende tantas zonas de cafda 2, es decir, interrupciones en 

15 el primer piano de soporte 6 asociado a los alojamientos 10, como 
compartimientos 41, 42, 43 hay en la porcion inferior 40. 

De acuerdo con un ejemplo de realization no mostrado, la porcion media 
30 define un unico conducto y esta articulada al extremo inferior de la porcion 
superior 20. Los medios de accionamiento 4 proporcionan en este caso 

20 desplazamiento pendular de la porcion media 30 con paradas en al menos los 
finales de carrera, determinando cada parada uno de los citados 
enfrentamientos de la abertura inferior del conducto a la abertura superior de 
uno de los compartimientos 41, 42, 43, mientras que constantemente se 
mantiene el encaramiento de la abertura superior del conducto de la porcion 

25 media 30 a la abertura inferior de la porcion superior 20. 

En relacion con las Figs. 2 a 4 se explica a continuation el procedimiento 
seguido para cargar los tres compartimientos 41 , 42, 43 en el transcurso de una 
vuelta o ciclo. La Fig. 2 muestra esquematicamente un desarrollo lineal de los 17 
alojamientos 10 con sus correspond ientes conductos de alineacion 3, los cuales 

30 estan fijados a la estructura giratoria de la maquina, segun se sugiere mediante 
la disposition circular de la Fig. 1 , y la estructura giratoria gira en la direction 
indicada mediante una flecha 50 en las Figs. 2 a 4. 
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En una primera etapa A, un articulo Z que se desplaza en el interior de un 
alojamiento 10 cae a traves de una primera interrupcion 2a del primer piano de 
soporte 6 al interior de una porcion superior 20 para pasar seguidamente al 
interior de un primer conducto 31 de la porcion media 30 encarado en este 
5 momento a la porcion superior 20. El articulo Z queda desplazandose junto con 
el primer conducto 31 apoyado y deslizando sobre el segundo piano de soporte 
7. 

En una segunda etapa B, mejor mostrada en la Fig. 3, los medios de 
accionamiento 4 desplazan la porcion media 30 en la direction indicada 

10 mediante una flecha 51 para encarar el segundo conducto 32 de la porcion 
media a la porcion superior 20, y seguidamente otro articulo Z cae a traves de 
una segunda interrupcion 2b del primer piano de soporte 6 y a traves de la 
porcion superior 20 al interior del segundo conducto 32 de la porcion media 30. 
Asi, dos articulos Z quedan desplazandose respectivamente con los primer y 

15 segundo conductos 31, 32 apoyados y deslizando sobre el segundo piano de 
soporte 7. 

En una etapa C posterior, mejor mostrada en la Fig. 3, una primera 
interrupcion 5a en el segundo piano de soporte 7 ocasiona la transferencia por 
gravedad de los dos articulos Z desde los primer y segundo conductos 31 , 32 de 

20 la porcion media 30 a unos primer y segundo compartimientos 41, 42 de la 
porcion inferior 40 enfrentados en este momento con los primer y segundo 
conductos 31, 32. Con ello, los dos articulos Z quedan desplazandose 
respectivamente con los primer y segundo compartimientos 41 , 42 apoyados y 
deslizando sobre el tercer piano de soporte 8. Ahora, los primer y segundo 

25 conductos 31 , 32 de la porcion media 30 y el tercer compartimiento 43 de la 
porcion inferior 40 estan desocupados. 

A continuation, en una etapa D mejor mostrada en la Fig. 4, un articulo Z 
que se desplaza en el interior de un alojamiento 10 cae a traves de una tercera 
interrupcion 2c del primer piano de soporte 6 y a traves de una porcion superior 

30 20 al interior del segundo conducto 31 de la porcion media 30, el cual en este 
momento esta encarado a la porcion superior 20. El articulo Z queda 
desplazandose junto con el segundo conducto 32 apoyado y deslizando sobre el 
segundo piano de soporte 7. 
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Ahora, en una ulterior etapa E, mejor mostrada en la Fig. 4, los medios de 
accionamiento 4 desplazan la porcion media 30 en la direccion indicada 
mediante una flecha 52 para enfrentar el segundo conducto 32 de la porcion 
media 30, el cual contiene un articulo Z, al tercer compartimiento 43, todavia 
5 desocupado, de la porcion inferior 40 y, seguidamente, el articulo Z cae desde el 
segundo conducto 32 al tercer compartimiento 43 a traves de una segunda 
interrupcion 5b del segundo piano de soporte 7, con lo que los tres 
compartimientos 41, 42, 43 de la porcion inferior 40 quedan cargados con 
respectivos articulos Z en el transcurso de una vuelta. Los tres articulos Z se 
10 desplazan junto con los tres compartimientos 41 , 42, 43 apoyados y deslizando 
sobre el tercer piano de soporte 8. 

En una etapa F opcional, mostrada en la Fig. 2, los tres articulos Z son 
transferidos por gravedad desde los tres compartimientos 41, 42, 43 a los 
mencionados suplementos inferiores 47, 48, 49 a traves de una interrupcion del 
15 tercer piano de soporte 8 para quedar desplazandose en el interior de los 
suplementos inferiores 47, 48, 49 apoyados y resbalando sobre el cuarto piano 
de soporte 9 estacionario, desde donde los medios de salida (no mostrados) 
extraen los articulos Z orientados y alineados desde dichos suplementos 
inferiores 47, 48, 49 de los compartimientos 41, 42, 43 al citado un transportador 
20 de salida. 

En las Figs. 5 y 6 se muestran los medios de accionamiento 4, los cuales, 
en el ejemplo de realization ilustrado, comprenden al menos un cilindro 
fluidodinamico 53 conectado por un extremo a una parte trasera de la porcion 
media 30 y por el otro extremo a una parte 54 de la estructura giratoria. Unos 

25 medios de control estan adaptados para controlar independientemente el cilindro 
fluidodinamico 53 asociado a cada porcion media 30 con el fin de efectuar los 
desplazamientos de la misma de acuerdo con las etapas descritas mas arriba. 
En la Fig. 5, el cilindro fluidodinamico 53 ha extendido su vastago para encarar 
la abertura superior del segundo conducto 32 a la abertura inferior de la porcion 

30 superior 20 (vease la descripcion de la etapa B con referenda a la Fig. 3). En la 
Fig. 6, el cilindro fluidodinamico 53 ha retraido su vastago para encarar la 
abertura superior del primer conducto 31 a la abertura inferior de la porcion 
superior 20 (vease la descripcion de la etapa E con referenda a la Fig. 4). 
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Sin embargo, aunque no se han ilustrado, otros medios de accionamiento 
son posibles. Por ejemplo, cuando se necesita un desplazamiento de vaiven con 
paradas intermedias, los medios de accionamiento pueden comprender un 
grupo de dos o mas cilindros fluidodinamicos asociado a cada porcion media 30 
5 y los medios de control pueden controlar cada uno de los cilindros 
fluidodinamicos del grupo, independientemente de los cilindros fluidodinamicos 
de los otros grupos asociados a las demas porciones medias 30. En cualquier 
construction usando uno o mas cilindros fluidodinamicos, puede resultar 
ventajoso utilizar ademas una transmision de movimiento mecanica para cada 

10 porcion media 30 por condicionamientos del espacio disponible. Tambien sena 
posible aportar los medios de accionamiento en la forma de al menos un motor 
electrico, eventualmente con una transmision de movimiento mecanica, 
asociado a cada porcion media 30. Este motor electrico estaria controlado 
independientemente por los medios de control para efectuar el citado 

15 movimiento de vaiven con o sin paradas intermedias. 

En otro ejemplo de realization no mostrado, dichos medios de 
accionamiento de las porciones medias comprenden al menos un perfil de leva 
estacionario, fijado a una bancada de la maquina, y al menos un seguidor de 
leva asociado a cada porcion media 30. El perfil de leva tiene una configuration 

20 adaptada para obligar, a traves del seguidor de leva, a la porcion media 30 a 
efectuar los desplazamientos requeridos de acuerdo con las posiciones de las 
interrupciones de los pianos de soporte, etc. 

En relation con las Figs. 7 y 8 se describen unos medios para adaptar la 
maquina a ara'culos Z de diferentes tamanos. Asi, los alojamientos 10 y sus 

25 correspond ientes porciones superiores 20 de acceso comprenden al menos 
unas respectivas partes moviles laterales 11, 21, vinculadas entre si, y 
susceptibles de ser cambiadas de position para adaptar los alojamientos 10 y 
porciones superiores 20 a articulos Z de diferentes tamanos. La parte movil 
lateral 11 del alojamiento 10 esta montada de manera que puede ser obligada a 

30 efectuar un desplazamiento para agrandar o empequenecer la dimension 
longitudinal del alojamiento 10. La parte movil lateral 21 de la porcion superior 
20 esta articulada en su extremo inferior 22 y es desplaza por su vinculacion 
mediante una articulation de corredera 23 respecto a la parte movil lateral 11 
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del alojamiento 10. Un fuelle 12 esta previsto para cubrir un espacio de 
separation creado por el desplazamiento de la parte movil lateral 11 del 
alojamiento 10 respecto al alojamiento 10 adyacente. 

Las porciones inferiores 40 comprenden al menos una parte movil lateral 
5 44, 45, 46 asociada a cada compartimiento 41, 42, 43. Cada parte movil lateral 

44, 45, 46 comprende, preferiblemente, una pared que se mueve paralelamente 
a las paredes del respectivo compartimiento 41, 42, 43, y una parte basculante 
articulada por el extremo superior y vinculada por el extremo inferior a su 
correspond iente pared de movimiento paralelo. En caso de estar presentas los 

10 suplementos 47, 48, 49 inferiores de los compartimientos 41, 42, 43, las dichas 
partes moviles laterales 44, 45, 46 tienen tambien preferiblemente unos 
suplementos correspondientes a los mismos. Las partes moviles laterales 44, 

45, 46 son susceptibles de ser cambiadas de position para adaptar las 
porciones inferiores 40 a artfculos Z de diferentes tamanos. Si se considerara 

15 necesario, tambien las porciones medias 30 podrian tener unas partes moviles 
(no mostradas) equivalentes asociadas a los conductos 31, 32. Ventajosamente, 
todas las partes moviles laterales 11, 21, 44, 45, 46 asociadas a todos los 
alojamientos 10, porciones superiores 20 y porciones inferiores 40 pueden ser 
desplazadas a la vez mediante un simple mecanismo de accionamiento manual 

20 que incluye, por ejemplo, uno o mas anillos giratorios a lo largo del perimetro de 
la maquina a los que estan conectados unos mecanismos asociados a las 
diferentes partes moviles. 

En las Figs. 9 y 10 se muestra un variante de realization en la que las 
porciones inferiores 40 comprenden ademas al menos una parte movil interior 

25 64, 65, 66 asociada a cada compartimiento 41, 42, 43, siendo dichas partes 
moviles inferiores 64, 65, 66 susceptibles de ser cambiadas de position para 
adaptar las porciones inferiores 40 a artfculos Z de diferentes tamanos. El 
mencionado cambio de position se puede efectuar manualmente o mediante un 
dispositivo de accionamiento, tal como un cilindro fluidodinamico 67. Las partes 

30 moviles inferiores 64, 65, 66 pueden tener una anchura reducida con el fin de no 
interferir con las mencionadas partes moviles laterales 44, 45, 46. 

En las Figs. 11 y 12 se muestra otra variante de realization en la que los 
alojamientos 10 tienen unas correspondientes partes moviles interiores 14 



WO 2005/054095 



PCT/ES2003/000612 



- 14- 

similares a las descritas en relacion con las Figs. 9 y 10, y la porciones 
superiores 20, porciones medias 30 y porciones inferiores 40 forman respectivos 
conjuntos moviles susceptibles de ser cambiadas de posicion para adaptarlas a 
articulos Z de diferentes tamanos. Las paredes laterales de dichos conjuntos 

5 moviles tienen una profundidad reducida con el fin de permitir el desplazamiento 
de los conjuntos sin interferir con una pared externa estatica 60 de cerramiento. 
El desplazamiento de los conjuntos de las porciones superiores 20, porciones 
medias 30 y porciones inferiores 40 puede ser efectuado manualmente e 
individualmente o conjuntamente, por ejemplo, mediante un mecanismo de 

10 levas, o puede ser efectuado mediante uno o mas dispositivos de 
accionamiento, tales como unos cilindros fluidodinamicos 68. 

Aunque la presente invencion se ha descrito e ilustrado por medio de 
unos ejemplos de realizacion especificos, el alcance de la invencion no esta 
limitado a los mismos sino que esta definido por las reivindicaciones adjuntas. 
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REIVINDICACIONES 

1. - Maquina posicionadora de articulos, del tipo que comprende unos 
medios para recoger los articulos (Z) en una pluralidad de alojamientos (10) 

5 individuals que se desplazan en circuito cerrado y, en al menos una zona de 
caida (2a, 2b, 2c), dejar caer los articulos (Z), orientados, cada uno al interior de 
un correspond iente conducto de alineacion (3) que se desplaza junto con cada 
alojamiento (10) y unos medios de salida para extraer los articulos (Z) 
orientados y alineados desde dichos conductos de alineacion (3) a un 

10 transportador de salida, caracterizada porque cada conducto de alineacion (3) 
comprende una porcion superior (20) de recogida de articulos (Z) desde el 
correspondiente alojamiento (10), al menos una porcion media (30) movil que 
define al menos un conducto (31, 32), y una porcion inferior (40) de recepcion de 
articulos (Z) que comprende al menos dos compartimientos (41, 42, 43), 

15 existiendo un piano de soporte (7) estacionario interpuesto entre las porciones 
media (30) e inferior (40), estando incorporados unos medios de accionamiento 
(4) para desplazar selectivamente dicha porcion media (30) con el fin de encarar 
dicho conducto (31, 32) a la porcion superior (20) y recibir desde la misma un 
articulo (Z), y/o enfrentar el conducto (31, 32) a uno u otro de dichos al menos 

20 dos compartimientos (41, 42, 43) de la porcion inferior (40) para transferir dicho 
articulo (Z) al mismo a traves de al menos una interruption (5a, 5b) existente en 
dicho piano de soporte (7). 

2. - Maquina, segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dicho 
desplazamiento selectivo de la porcion media (30) es transversal a la direction 

25 de caida de los articulos (Z) a lo largo del conducto de alineacion (3). 

3. - Maquina, segun la reivindicacion 2, caracterizada porque dicho 
desplazamiento selectivo de la porcion media (30) es un desplazamiento de ida 
y vuelta con paradas en los finales de carrera y sin paradas intermedias, 
determinando cada parada al menos uno de los citados encaramientos y/o 

30 enfrentamientos del citado conducto (31, 32), que al menos uno. 

4. - Maquina, segun la reivindicacion 3, caracterizada porque dicha 
porcion media (30) comprende dos conductos (31, 32) adyacentes, dicha 
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porcion inferior (40) comprende tres compartimientos (41, 42, 43) adyacentes, y 
el piano de soporte (7) comprende al menos dos interrupciones (5a, 5b). 

5. - Maquina, segun la reivindicacion 2, caracterizada porque el citado 
desplazamiento selectivo de la porcion media (30) es un desplazamiento de ida 

5 y vuelta con paradas en los finales de carrera y al menos una parada intermedia, 
determinando cada parada al menos uno de los citados encaramientos y/o 
enfrentamientos del citado conducto (31, 32), que al menos uno. 

6. - Maquina, segun la reivindicacion 5, caracterizada porque dicha 
porcion media (30) comprende tres conductos (31, 32) adyacentes y dicha 

10 porcion inferior (40) comprende cuatro o cinco compartimientos (41, 42, 43) 
adyacentes y el piano de soporte (7) comprende al menos dos interrupciones 
(5a, 5b). 

7. - Maquina, segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dicha 
porcion media (30) define un unico conducto (31, 32) y esta articulada al 

15 extremo inferior de la porcion superior (20), siendo dicho desplazamiento 
selectivo de la porcion media (30) pendular con paradas en al menos los finales 
de carrera, determinando cada parada al menos uno de los citados 
enfrentamientos del conducto (31, 32) a uno de los compartimientos (41, 42, 43) 
mientras mantiene constantemente el citado encaramiento con a la porcion 

20 superior (20). 

8. - Maquina, segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, 
caracterizada porque dicho circuito cerrado es circular o eliptico y comprende 
tantas zonas de caida (2a, 2b, 2c) como compartimientos (41, 42, 43) hay en la 
porcion inferior (40). 

25 9.- Maquina, segun la reivindicacion 2, caracterizada porque dichos 

medios de accionamiento (4) comprenden al menos un cilindro fluidodinamico 
asociado a cada porcion media (30) y controlado independientemente por unos 
medios de control. 

10.- Maquina, segun la reivindicacion 5, caracterizada porque dichos 
30 medios de accionamiento (4) comprenden al menos un grupo de dos cilindros 
fluidodinamicos asociado a cada porcion media (30) y controlado 
independientemente por unos medios de control. 
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11. - Maquina, segun la reivindicacion 9 6 10, caracterizada porque dichos 
medios de accionamiento (4) comprenden ademas una transmision de 
movimiento mecanica para cada porcion media (30). 

12. - Maquina, segun la reivindicacion 2 6 5, caracterizada porque dichos 
5 medios de accionamiento (4) comprenden al menos un motor electrico asociado 

a cada porcion media (30) y controlado independientemente por unos medios de 
control. 

13. - Maquina, segun la reivindicacion 2 6 5, caracterizada porque dichos 
medios de accionamiento (4) comprenden al menos un motor electrico y una 

10 transmision de movimiento mecanica asociados a cada porcion media (30), 
estando dicho motor electrico controlado independientemente por unos medios 
de control. 

14. - Maquina, segun la reivindicacion 2, caracterizada porque dichos 
medios de accionamiento (4) comprenden al menos un perfil de leva 

15 estacionario fijado a una bancada y al menos un seguidor de leva asociado a 
cada porcion media (30). 

15. - Maquina, segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dichos 
alojamientos (10) estan adaptados para recoger Ios articulos (Z) en una posicion 
tendida y preorientada. 

20 16.- Maquina, segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dichos 

alojamientos (10) y sus correspondientes porciones superiores (20) de acceso 
comprenden unas respectivas partes moviles laterales (11, 21) vinculadas entre 
si y susceptibles de ser cambiadas de posicion para adaptar Ios alojamientos 
(10) y porciones superiores (20) a articulos (Z) de diferentes tamanos. 

25 17.- Maquina, segun la reivindicacion 16, caracterizada porque dichos 

alojamientos (10) y/o sus correspondientes porciones superiores (20) 
comprenden ademas unas respectivas partes moviles interiores (14) 
susceptibles de ser cambiadas de posicion para adaptar Ios alojamientos (10) y 
porciones superiores (20) a articulos (Z) de diferentes tamanos. 

30 18.- Maquina, segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dichas 

porciones inferiores (40) comprenden al menos una parte movil lateral (44, 45, 
46) asociada a cada compartimiento (41, 42, 43), siendo dichas partes moviles 
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laterales (44, 45, 46) susceptibles de ser cambiadas de posicion para adaptar 
las porciones inferiores (40) a artfculos (Z) de diferentes tamanos. 

19. - Maquina, segun la reivindicacion 18, caracterizada porque dichas 
porciones inferiores (40) comprenden ademas al menos una parte movil interior 

5 (64, 65, 66) asociada a cada compartimiento (41, 42, 43), siendo dichas partes 
moviles interiores (64, 65, 66) susceptibles de ser cambiadas de posicion para 
adaptar las porciones inferiores (40) a artfculos (Z) de diferentes tamanos. 

20. - Maquina, segun la reivindicacion 1, caracterizada porque dichas 
porciones superiores (20) y/o porciones medias (30) y/o porciones inferiores (40) 

10 forman respectivos conjuntos moviles susceptibles de ser cambiadas de 
posicion para adaptar las porciones superiores (20) y/o porciones medias (30) 
y/o porciones inferiores (40) a artfculos (Z) de diferentes tamanos. 
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Fig. 1 
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A. CLASIFICACION DEL OB JETO DE LA SOLICITUD 
CIP 7 B65G 47/14 

De acuerdo con la Clasificacion Internacional de Patentes (CIP) o segun la clasificacion nacional y la CIP. 



B. SECTORES COMPRENDIDOS POR LA BUSQUEDA 



Documentacion minima consultada (sistema de clasificacion, seguido de los simbolos de clasificacion) 
CIP 7 B65G 



Otra documentacion consultada, ademas de la documentacion nunima, en la medida en que tales documentos formen parte de los 
sectores comprendidos por la busqueda 



Bases de datos electronicas consultadas durante la busqueda internacional (nombre de la base de datos y s si es posible, terminos de 
busqueda utihzados) 

CIBEPAT, EPODOC, WPI, PAJ 



C. DOCUMENTOS CONSIDERADOS RELEVANTES 



Categoria* 



Documentos citados, con indication, si procede, de las partes relevantes 



Relevante para las 
reivindicaciones n° 



US 3 662 872 A (NALBACH) 16 de mayo de 1972 (16.05.1972), 
columna 3, linea 10 - columna 5, linea 68; figuras. 



US 4 825 995 A (NALBACH) 2 de mayo de 1989 (02.05.1989), 
columna 2, linea 60 - columna 8, linea 20; figuras. 



US 6 435 333 A (MARTI SALA) 20 de agosto de 2002 (20.08.2002), 
resumen; figuras. 



1, 7, 8, 15, 16 



1, 8, 15 



1, 15-20 
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anexo 



* Categorias especiales de documentos citados: 

"A" documento que define el estado general de la tecnica no considerado 
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"E" solicitud de patente o patente anterior pero publicada en la fecha de 
presentacion internacional o en fecha posterior. 
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prioridad o que se cita para determinar la fecha de publicacion de otra 
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"O" document9 que se refiere a una divulgacion oral, a una utilization, a 
una exposicion o a cualquier otro medio. 

"P" documento publicado antes de la fecha de presentacion internacional 
pero con posterioridad a la fecha de prioridad reivindicada. 



"T" documento ulterior publicado con posterioridad a la fecha de presentacion 
internacional o de prioridad que no pertenece al estado de la tecnica pertinente 
pero que se cita por permitir la comprension del principio o teorfa que 
constituye la base de la invencidn. 

"X" documento particularmente relevante; la invention reivindicada no puede 
considerarse nueva o que implique una actividad inventiva por referencia al 
documento aisladamente considerado. 

"Y" documento particularmente relevante; la invencion reivindicada no puede 
considerarse que implique una actividad inventiva cuando el documento se 
asocia a otro u otros documentos de la misma naturaleza, cuya combination 
resulta evidente para un experto en la materia. 
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DE 196 18 009 Al (TOLKE) 13 de noviembre de 1997 (13.11.1997), 
columna 7, linea 36 - columna 10 5 linea 11; figuras. 


1, 8, 17 
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ES 2 087 003 A2 (MARTI SALA) 1 de julio de 1996 (01.07.1996), 
columna 2 5 linea 5 - columna 3 ? linea 6; figuras. 
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20.08.2002 
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HU65 111 A 
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